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ST.3.01 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

kod CPV 45311200-2

1. Wstep
1.1 Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét

instalacji elektrycznych i AKPIA dla tematu:

»Budynek swietlicy wiejskiej i OSP w m. Brzeziny, gm.Lubartow”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania
robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. W
réznych miejscach STWIORB podane sg odnosniki do stosowanych norm i standardéw (Warunkow
Technicznych Wykonania i Odbioru robot Budowlanych, regulacji prawnych, itp.).

Przywotane normy i standardy powinny by¢ traktowane jako integralna czes¢ STWiIORB i czytane w
potgczeniu z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB, w ktorych sg wymienione. Zaktada sie, iz
Wykonawca dogtebnie zaznajomi sie z ich zawartoscig i wymaganiami. Zastosowanie bedg miaty
ostatnie (aktualne) wydania norm i standardéw, o ile wyraznie nie stwierdzono inacze;j.

Roboty nalezy wykonaé w bezpieczny sposodb, Scisle w zgodzie z obowigzujgcymi regulacjami,
normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w STWIORB. Opis realizowanych obiektdw,

urzadzen i sieci, zgodny z zakresem robot, znajduje sie w Dokumentacji Projektowej.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejmujg roboty, ktére umozliwiajg wykonanie zadania w
zakresie infrastruktury elektrycznej i AKPIA:

— wykonaniu instalacji uziemiajgcej iodgromowe;,

— przebudowie rozdzielnicy gtéwnej

— wykonaniu instalacji fotowoltaicznej,

— zabudowie aparatéw i urzadzen,

— dokonaniu pomiaréw sprawdzajgcych.
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1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, STWIORB i poleceniami Konstruktora.

a) MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Wykonawca zobowigzany jest:

— dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznych,

— stosowac¢ wyroby posiadajgce certyfikaty CE lub znak bezpieczenstwa ,B” wydany przez
Polskie

— Centrum Badan i Certyfikacji oraz dopuszczenie odpowiednich jednostek badawczych,

— dla wyrobéw nie objetych obowigzkiem certyfikacji — stosowaé wyroby posiadajgce stosowne

— atesty oraz Swiadectwa jakosci,

— powiadomi¢ Inzyniera o proponowanych zrodtach pozyskania materiatéw przed rozpoczeciem

— dostawy i uzyskac jego akceptacje.

2.2. Instalacje elektryczne

Materiaty i urzadzenia nalezy stosowac zgodnie z normg PN-IEC 60364.

Wykonawca powinien dostarczyé i zamontowa¢ wszelkie stalowe wsporniki no$ne, drabinki i inne
konstrukcje, ktére sg wymagane dla podtrzymania lub zawieszenia wszelkiego wyposazenia
zgodnego z niniejszym kontraktem na roboty instalacyjne elektryczne. Wszelkie wsporniki metalowe
stosowane wewnatrz i na zewnatrz powinny by¢ wykonane z elementéw stalowych ocynkowanych.
Materiaty i urzadzenia stosowane w pomieszczeniach wilgotnych lub z atmosferg agresywng powinny

by¢ specjalnie dobrane do pracy w tych pomieszczeniach.

1.3. Kable i przewody

Jako osrodek transmisyjny energii elektrycznej i sygnatow stosowac kable miedziane o odpowiednigj

do dtugosci impedancji i i ilosci zyt.
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3. SPRZET

Nalezy uzywac sprzetu wylgcznie dopuszczonego przez Inspektora Nadzoru i zalecanego przez
producenta. Prace wykonuje sie recznie lub mechanicznie w zaleznosci od specyfiki robét, wymagan
technologicznych oraz przepiséw bhp. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu,
jaki nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Eksploatowane na
budowie urzgdzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym powinny
posiada¢ wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Dokumenty te powinny by¢ dostepne dla organéw kontroli w miejscu eksploatacji maszyn i urzgdzen.
Na stanowiskach pracy przy stacjonarnych maszynach i innych urzgdzeniach technicznych powinny
by¢ dostepne instrukcje bezpiecznej obstugi i konserwaciji. Liczba i wydajnos¢ stosowanego sprzetu
bedzie umozliwia¢ przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji

Projektowej, Specyfikacji i wskazaniami Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Umowag.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, jakie nie wptyng
niekorzystnie na stan i jakosc¢ transportowanych materiatéw i bezpieczenstwo pracownikow.
Dostawa materiatdw przeznaczonych do robdét budowlanych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowiska na placu budowy. Srodki i
urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementdw, konstrukcji, urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robo6t. W czasie
transportu nalezy zabezpieczyé przemieszczane przedmioty w sposéb zapobiegajgcy ich
uszkodzeniu. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i wszelkich
parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.
Urzgdzenia powinny by¢ transportowane w fabrycznych opakowaniach w pozycji do wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania W celu zabezpieczenia przed uszkodzeniem. Przewiduje sie
przew6z materiatdbw bezposrednio od Producenta lub Dystrybutora na plac budowy. Materiaty moga
by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, muszg by¢ rozmieszczone réwnomiernie na catej
powierzchni tadunkowej i zabezpieczone przed spadaniem lub przesuwaniem.
Do transportu urzadzen i materiatdw Wykonawca winien dysponowac nastepujgcymi urzagdzeniami
transportowymi:

— samochdd dostawczy do 0.9,

— przyczepa do przewozenia kabli do 4 t,

— ciggnik kotowy 55-63 kW (75-85 KM).
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4.2. Transport aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych

Transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie wewnatrz fadowni. Na czas transportu nalezy z przewozonych urzgadzen
zdemontowac, odpowiednio zabezpieczy¢ i przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe,
przekazniki oraz inng aparature mniej odporng na wstrzasy. Aparature i urzgdzenia ostroznie
zatadowywa¢ i zdejmowaé, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powiok

lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdéine

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy warunki, w jakich bedg wykonywane roboty elektryczne.
Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty
podstawowe:

— trasowanie,

— montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow lub kucie,

— ukfadanie rur ochronnych,

— wcigganie kabli i przewoddw do rur,

— montaz sprzetu i osprzetu,

— fgczenie przewodow,

— podejscie do odbiornikéw i urzgdzen,

— przylaczania odbiornikéw i urzgdzen,

— ochrona przed porazeniem,

— ochrona antykorozyjna,

— préby pmontazowe i pomiary.
5.2. Roboty montazowe
Roboty montazowe nalezy wykonywaé zgodnie z projektem organizacji opracowanym przez

Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Instalacje elektryczne wnetrzowe

5.3.1. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest,

aby przebiegata w liniach prostych w odpowiedniej odlegtosci od pozostatych instalaciji.
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5.3.2. Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia przez sSciany i stropy powinny by¢é wykonane w sposéb zapewniajgcy brak mozliwosci
kontaminacji wody pitnej. Przej$cia winny zapewni¢ ochrone przed gryzoniami i przenikaniem wilgoci

do wewnatrz zbiornika.

5.3.3. Montaz sprzetu i osprzetu

Osprzet pomiarowy winien by¢ montowany na wspornikach nie ulegajgcych korozji w srodowisku

wodnym.

5.3.4. Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych tgczenia przewoddw nalezy wykonywaC w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potgczen skrecanych. Przewody muszg byé¢
utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich
zacisk ten jest przystosowany. W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérych przewody sg
przytaczone za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem, a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny
znajdowac sie podkfadki metalowe, zabezpieczone przed korozjg w sposdb umozliwiajgcy przeptyw
pradu. Dlugos¢ odizolowanej zyly powinna zapewnia¢ prawidtowe przytgczenie. Zdejmowanie izolacji i
oczyszczanie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. Konce przewodéw

miedzianych z zytami wielodrutowymi powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.

5.3.5. Przytaczanie odbiornikéw

Miejsca potaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikdw powinny by¢ dokfadnie oczyszczone. Samo
potgczenie musi by¢é wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elekirycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozjg. Przytgczenia sztywne wykonywaé w rurach
sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikdéw oraz przewodami kabelkowymi. Wykonac¢ je
dla odbiornikéw statych, przymocowanych do podtoza i nie ulegajacych zadnym przesunieciom.
Przewody wychodzgce z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami izolacji
np. przez zatozenie tulejek izolacyjnych. W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne
przewody doprowadzone do odbiornikdw muszg by¢ chronione.

Zyta przewodu powinna byé pozbawiona izolacji tylko na dtugosci niezbednej do prawidtowego
potaczenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawia¢ nadmiaru dtugosci gotej zyty przed lub za zaciskiem.
Dtugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przytgczenie ich do
dowolnego zacisku. Konce zyt przewodéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych,
nalezy izolowac i unieruchomié. Na zyly nalezy zatozy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego;
na oznacznikach umiesci¢ symbole zyt zgodnie ze schematem powykonawczym. Oznaczniki naktadaé

na lekki wcisk, aby nie mogly zsung¢ sie lub spas¢ pod wiasnym ciezarem.

5.3.6. Wytyczne uktadania przewodow

Przewody uktadaé na uprzednio przygotowanych rurach ochronnych.

8
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5.3.7. Instalowanie pojedynczych aparatow i odbiornikow

Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie:

a) aparaty i odbiorniki nalezy mocowa¢ zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji i montazowej

wytworcey,

b) opré¢cz wymaganh z pkt ,a” nalezy przestrzega¢ nastepujgcych warunkéw:

jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy jg uprzednio umocowac
zgodnie z projektem,

odbiornik lub aparat nalezy mocowac srubami lub wkretami do kotkdw rozporowych,

Ssruby nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach maszyny lub aparatu stuzgcych do
mocowania,

odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekraczaé¢ 5o, jezeli
instrukcja wytworcy nie podaje inaczej,

0$ napedu recznego aparatu powinna znajdowaé sie na wysokosci umozliwiajgcej wygodne i
bezpieczne przedstawienie napedu z poziomu obstugi; zaleca sie aby krancowe potozenia
napedu znajdowaty sie na wysokosci od 0,5 do 1,5 m,

Wprowadzenie przewodow do odbiornikéw i aparatéw statych:

a) zewnetrzne warstwy ochronne przytagczonych przewodoéw wolno usuwac tylko z tych czesci

przewodu, ktére po potgczeniu bedg niedostepne,

b) w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik
jest wyposazony w dtawik, nalezy uszczelnia¢ przewod jak dla instalacji w wykonaniu
szczelnym,

c) przewody odbiornikdw statych nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewdd ochronny

powinien mie¢ wiekszy nadmiar dtugosci niz przewody robocze.

5.3.8. Ochrona przeciwporazeniowa

Przewody sieci ochronnej i uziemiajgce przytaczone do statych urzgdzen elektrycznych Ilub

nieruchomych przedmiotéw metalowych nalezy uktadaé w sposaéb staty.

Uktadanie i tgczenie izolowanych przewodéw wielozytowych, w ktdrych jedna z zyt spetnia funkcje zyty

ochronnej a ponadto:

potgczenia srubowe nalezy wykonaé¢ srubami o srednicy co najmniej 10 mm ze stali odpornej
na korozje lub odpowiednio przed nig zabezpieczonych,

potgczenia Srubowe nalezy wykona¢ w taki sposéb, aby ponad nakretke wystawaty co
najmniej dwa zwoje gwintu $ruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i
zabezpieczy¢ podkitadkg sprezystg przed samoczynnym rozluznieniem,

powierzchnie stykowe potaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i pokry¢

wazeling bezkwasowa.

Zaciski ochronne nalezy wykona¢ nastepujaco:

zacisk ochronny powinien by¢ na state przymocowany do chronionych urzadzen i maszyn

elektrycznych bgdz innych przedmiotéw objetych dodatkowg ochrong przeciwporazeniowa,

zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz rézni¢ sie barwg kontrastujacg z barwg
9
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— urzadzenia, do ktoérego jest przymocowany,
— zaciski ochronne powinny spetnia¢ wymagania podane w normach.
Oznakowania barwne nalezy wykonywac:

— oznaczenia identyfikacyjne przewoddw elektrycznych barwami i cytrami,

— przewoddw neutralnych oraz przewoddéw uziemienia roboczego — oznakowaé barwg
jasnoniebieska,

— przewody ochronne — oznakowa¢ kombinacjg barwy zielonej i zoitej. Oznakowanie to
realizowaé¢ przez naniesienie przylegajgcych do siebie zielonozéttych paskéw o szerokosci od
15 do 100 mm kazdy. Izolacja zyt powinna byé zabarwiona tak, aby na koncach przewodu na
dtugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co najmniej 30%, lecz nie wiecej niz 70%
powierzchni, a druga pokrywata pozostatg czes¢ powierzchni przewodu,

— kombinacja barw zielonej i zottej nie moze by¢ stosowana do innych celéw poza wyrdéznieniem
przewodu petnigcego funkcje przewodu ochronnego,

— dopuszcza sie stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemozno$ci

zabarwienia przewodow.

5.3.9. Préby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj.: technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot
wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw (prac regulacyjno — pomiarowych) i probnym
uruchomieniem (,bieg luzem”) poszczegdlnych przewodow, instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres
préb montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.
Wyniki préb montazowych powinny byé ujete w szczegdtowych protokotach lub udokumentowane
odpowiednim wpisem w dzienniku robét (budowy); stanowig one m.in. podstawe odbioru robét oraz
podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac rozruchowych.
Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje:
- pomiar rezystanciji izolacji odbiornikdw, rezystancja izolaciji silnikow, grzejnikow itp. Mierzona
induktorem 500V nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ,
- pomiary obwoddw ochrony przeciwporazeniowej oraz sprawdzenie dziatania wytgcznikéw
réznicowo-prgdowych.
Z prob montazowych nalezy sporzgdzi¢ protokét. Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i
pomiaréw objetych probami montazowymi nalezy zatgczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzi¢ kierunki

obrotéw silnikow.

5.4. Wytyczne montazu rozdzielnic

Montaz urzadzen rozdzielczych nalezy przeprowadza¢ zgodnie z odpowiednimi szczegdtowymi
instrukcjami montazu tych urzadzen. Potgczenia aparatdw rozdzielczych nalezy wykonywaé przy
uzyciu prefabrykowanych szyn fgczeniowych. Potgczenia oraz podtgczania obwoddéw odbiorczych
nalezy tak wykonac¢ aby uzyskaé symetryczne obcigzenia linii WLZ. Rozdzielnice i tablice rozdzielcze

nalezy wykonaé na warsztacie $Scisle wg schematéw zawartych w projekcie technicznym.
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5.5. Wytyczne instalacji uziemiajgcej

W obiekcie wystepuje uziom otokowy z ptaskownika Fe/Zn 30x4 utozonego w odlegtosci okoto 1m od
Sciany budynku na gtebokosci 0,8. Nowoprojektowane potgczenia uziemiajgce nawigzaé do
istniejgcego uziomu — zgodnie z dokumentacjg techniczng. Rezystancja uziemienia nie powinna
przekracza¢ 100 warunek ten nalezy sprawdzi¢ pomiarami po wykonaniu uziomu a nastepnie
sporzgdzi¢ metryke instalacji odgromowej. Uzioméw nie wolno zabezpiecza¢ przed korozjg powtokami
nieprzewodzgcymi. Wszystkie potgczenia spawane i Srubowe umieszczone w gruncie nalezy

zabezpieczy¢ przed korozjg przez pomalowanie farbg asfaltows.

5.6. Wytyczne instalacji wyrownawczej

Do listew ochronnych rozdzielnicy przytaczy¢:
— metalowe rury i elementy wewnetrznych instalacji,
— metalowe korpusy korytek i drabinek kablowych,
— elementy zbrojenia,
— przewody ochronne wewnetrznych linii zasilajgcych,

— przewody ochronne obwodoéw odbiorczych,

metalowe regaty magazynowe.

Potgczeniami wyrownawczymi LgY-zo w kolorze zoito-zielonym nalezy objaé wszystkie metalowe
instalacje wod.-kan. i c.o., drzwi metalowe i inne metalowe elementy nie przeznaczone do
przewodzenia prgdu znajdujgce sie w pomieszczeniach. Po zakonhczeniu prac nalezy przeprowadzi¢

odpowiednie pomiary i sporzadzi¢ protokoty.

5.7. Koordynacja robét elektrycznych z innymi robotami

Koordynacja robo6t budowlano — montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonywana
we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego. Koordynacjg nalezy objgé réwniez projekty organizacji
obudowy i robét, ogéine harmonogramy budowy oraz faze realizacji (wykonawstwa) inwestyciji.
Wykonywanie robé6t koordynowac biezgco z kierownikiem budowy — przedstawicielem generalnego
wykonawcy i kierownikami robot poszczegdéinych branz.

Ogdiny harmonogram budowy powinien okreslaé zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegolnych rodzajow robot lub ich etapédw i powinien byé tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidtowy przebieg zasadniczych robot ogélnobudowlanych, a réwnoczesnie umozliwiat technicznie i
ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo robét specjalistycznych (w tym i elektrycznych). Ogdlny
harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegétowych harmonograméw

robot elektrycznych.
6. Kontrola jakosci robét

6.1. Wymagania ogélne

Kontrola zwigzana z wykonaniem instalacji elektrycznych powinna by¢ przeprowadzona w czasie
wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami normy PN-E/04700 i PN-IEC 60364-6-61. Wyniki
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przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robét

zostaly spetnione. Jezeli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione nalezy dang faze robét uznac
za niezgodng z wymogami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

Program badan urzgdzenia i/lub uktadu obejmuje wykonanie co najmniej nastepujgcych prob i

sprawdzen:

sprawdzenie dokumentaciji,

— ogledziny urzadzenia,

— proby i pomiary parametrow urzgdzenia,

— sprawdzenie dziatania urzgdzenia oraz préby dziatania w warunkach pracy, o ile jest to

mozliwe.

6.2. Warunki przystapienia do badan i przeprowadzenia pomiaréw

Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodnos¢ wykonywanych robét i uzytych materiatow z
Dokumentacjg Projektowg , Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.
W ramach kontroli jakosci nalezy:

— sprawdzi¢ usytuowanie armatury i urzadzen,

— sprawdzi¢ zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa.
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Przed przystgpieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru ich badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich, wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
Wszystkie materiaty do wykonania robét muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznej oraz muszg posiadac swiadectwa jakosci producentdw i uzyskac akceptacje

Inspektora Nadzoru.

6.2.1. Przystgpienie do badan
Do badan nalezy przystgpi¢ po zakonczeniu montazu urzadzenia, potwierdzonym przez wykonawce
montazu, przedstawiciela wytworcy lub zlecajgcego badania.

6.2.2. Wynik badania negatywny

Negatywny wynik jednego z badah moze by¢é powodem przerwania dalszych badan przewidzianych
dla danego urzadzenia lub uktadu, jezeli wynik ten dyskwalifikuje urzgdzenie lub ukfad, niezaleznie od
pozytywnych wynikdéw pozostatych badan, lub jezeli spowoduje to koniecznos$é (po usunieciu usterki)

ponownego przeprowadzenia badan objetych norma.

6.2.3. Ponowne przeprowadzenie badan

Ponowne przeprowadzenie badania, ktérego wynik poprzedni byt negatywny, moze nastgpic¢ po

usunieciu przyczyn negatywnego badania — przy czym dalsze badania urzgdzenia lub uktadu powinny
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obejmowac zaréwno badania nie wykonane z powodu przerwania badan, jak i te, ktére wymagaja

powtdrzenia, a takze badania dodatkowe.

6.2.4. Przyrzady pomiarowe

Przyrzady pomiarowe stosowane w badaniach powinny mie¢ $wiadectwa potwierdzajgce ich

sprawnosé technicznag.

6.3. Zakres badan

6.3.1. Sprawdzenie dokumentacji

Przed przystgpieniem do ogledzin nalezy sprawdzi¢ dokumentacje pod wzgledem kompletnosci,
uwzglednienia warunkéw w miejscu zainstalowania urzgadzenia i prawidlowosci dziatania urzgdzenia

oraz wnioskéw wynikajgcych z tych dokumentéw.

6.3.2. Ogledziny

Przed przystgpieniem do pomiaréw parametréw i prob urzadzen, a takze kazdorazowo po wykonaniu
prob i pomiardw, ktore mogty wptyngé na stan zewnetrzny urzadzen, nalezy przeprowadzi¢ ogledziny.
Ogledziny obejmujg sprawdzenie warunkéw w miejscu zainstalowania urzgdzenia, sprawdzenie
urzgdzenia pod wzgledem zgodnosci z dokumentacjg, stanu powierzchni zewnetrznych,
zabezpieczenia przed szkodliwym wptywem na $rodowisko, zabezpieczenia przeciwporazeniowego,

zgodnosci montazu oraz oznaczen z dokumentacja.

6.3.3. Pomiary parametréw i préby

Pomiary parametréw i préby urzgdzenia nalezy wykona¢ w zakresie niezbednym do stwierdzenia

spetnienia wymagan i postanowien normy.

6.4. Metody badan

Badania nalezy wykonywac stosujgc metody okreslone w normach wyrobu, jezeli metody te mogg by¢

zastosowane w miejscu zainstalowania urzgdzenia.

6.5. Ocena wynikéw badan

Wynik pomontazowych badanh odbiorczych urzadzenia i/lub ukfadu uznaje sie za pozytywny, jezeli
wyniki wszystkich badanh sg pozytywne, przy czym:
— wyniki pomiarébw wyrazone za pomocg wartosci liczbowych wielkosci mierzonych nalezy
uzna¢ za pozytywne, jezeli sg zgodne z wartosciami wymaganymi przez normy wyrobu lub
zgodne z
— danymi wytwoércy, z doktadnoscig wynikajacg z metody pomiaru i klasy uzytych przyrzadow
pomiarowych,

— wyniki préb oraz pozostatych pomiaréw ocenia wykonujgcy badania,
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— zestawienie wynikdw badan i ich ocena powinny by¢ zawarte w protokole badan,

sporzgdzonym w terminie ustalonym przez zlecajgcego i wykonujgcego badania.

7. Obmiar roboét

7.1. Jednostki obmiaru

Jednostkg obmiaru Robét jest:

m. (metr) wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej,

—  kpl. (komplet) wykonanych i odebranych rozdzielnic,

— szt. (sztuk) osprzetu elektroinstalacyjnego (taczniki, gniazda, puszki itp.),

— r-g (roboczogodzina) wykonanych i odebranych robét recznych i mechanicznych,

— m-g (mechanogodzina-wykonanych) i odebranych robét sprzetu.

8. Odbior robot

8.1. Wymagania ogoélne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy przedktadajgc Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje
powykonawczg robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami technicznymi i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne. W
przypadku stwierdzenia odchylen, Inspektor Nadzoru ustala zakres robét poprawkowych. Roboty

poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych podlegajg elementy, ktére ulegajg zakryciu. Odbidr robét zanikajgcych
powinno by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robét. Przy odbiorze robét zanikajagcych powinny byé dostarczone nastepujgce
dokumenty:

— Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie

wykonywania robdét,

— Dziennik budowy,

— Dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow.

— Przejeciu robot ulegajgcych zakryciu podlegaja:

— roboty montazowe i oznakowanie przewodow przed wykonaniem zakrycia,

— uziom otokowy,

— instalacje podtynkowe i ulegajgce zakryciu.
Odbidr robét ulegajgcych zakryciu obejmuje sprawdzenie:

— sposob utozenia i mocowania przewodow podtynkowych,
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— naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczacych robot

elektrycznych ulegajacych zakryciu.

8.3. Odbiér koncowy robét — Przejecie robét

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokonac przejecia robét, odbioru koricowego robét,
podczas ktdrego szczegblnie nalezy zwrdci¢ uwage na:

— realizacje zalecen Inspektora Nadzoru dotyczacych odstepstw od dokumentacji projektowej
oraz dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robat,

— protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robdt z uwzglednieniem zalecen i uwag
komisji odbiorowej,

— aktualnos$¢ dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupetnienia,

— kompletnosci protokotéw z pomiardw,

— kompletnos¢ swiadectw producenta,

— instrukcje obstugi urzadzen i instalacji,

— jakos$é zabudowanych elementéw instalacji,

— zgodnosci lokalizacji urzadzen z dokumentacjg projektows,

— oznakowanie i numeracje urzadzen instalacji elektrycznej,

— kompletnosc¢ i prawidtowosci montazu urzadzen instalacji elektrycznych,

— zachowanie wymaganych odlegtosci przy zblizeniach do innych instalacji,

— mocowanie, podtgczanie i malowanie instalacji uziemiajacej,

— stan potaczen i konserwacje zaciskéw ochronnych i ztgcza kontrolnego,

— ciggtosé i jakos¢ zamocowania wszystkich przewodéw,

— poprawnos¢ montazu rozdziel, aparatow, osprzetu i opraw oswietleniowych,

— sprawdzenie poprawnosci dziatania instalacji elektrycznych,

— naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczacych wykonanych

— robdt,

— zgodnos¢ wykonania z Dokumentacjg Projektows i zapisami w Dzienniku Budowy,

— prawidtowos¢ zamontowania i dziatania urzadzen elektrycznych,

— skutecznos$¢ ochrony przeciwporazeniowe;j.

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny byé ujete w formie protokotu i
szczegdtowo omowione. Protokdét powinien zawieraé ustalenia poczynione w trakcie odbioru,
stwierdzone ewentualnie wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia. W przypadku gdy
wynik odbioru koncowego upowaznia do przejecia robét, protokdt powinien zawiera¢ oswiadczenie
zamawiajgcego o przejeciu robdét lub w przeciwnym przypadku odmowe wraz z jej uzasadnieniem.

9. Podstawa ptatnosci

Catkowity i szczegotowy zakres Robot do wykonania bedgcy podstawg ptatnosci przedstawiony zostat
w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamdéwienia stanowigcych integralng czes¢ materiatow

przetargowych.
10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

Przy wykonywaniu instalacji nalezy stosowaé obowigzujgce normy i przepisy.
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10.2. Inne dokumenty

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano - Montazowych, Instalacje Elektryczne -

wydanie aktualne.
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